第29屆TDK盃全國大專校院創思設計與製作競賽機器人論文
2025年10月02日至10月04日                                              


自動組/遙控組　隊名：　機器人名：  (中文：楷書，字型大小14點)
指導老師：指導老師名字(中文：楷書，字型大小12點)
參賽同學：參賽同學名字(中文：楷書，字型大小12點)
學校名稱及科系別(中文：楷書，字型大小12點)
(以下內容均分為兩欄
「標題」楷書，字型大小11點，粗體，置中對齊。

「內文」楷書，字型大小9點，左右對齊，首行縮排兩格)，請多用比喻法(動物、器物、生活用語)與你設計的元件做聯接，生動指示其機器人動作方式，圖文並茂為原則。內容長度為4頁至8頁。
一、機器人簡介(中文：楷書11點)
描述技術性、功能性的設計觀點創意與實現手法，避免瑣碎的甘苦感想。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
二、設計概念(中文：楷書，字型11點)
說明隊名與機器人名，依設計方向概述『創思機器人轉化仿生設計的創意』概念或剖析關卡掌握之機器人設計概念及元件選擇之決策策略。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
三、競賽或關卡得分策略
說明各關卡的障礙及解決之道(如：操控策略或感測方法)或使用之功能策略及『適應環境機制』概述。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
四、機構設計及理念
涵蓋移動與身形變化等相關設計說明。
(1) 機器人之三視圖重點解析(中文：楷書9點)
(三視圖分別為附圖之正視圖、右側視圖，俯視圖)。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
(2) 機器人各功能機構介紹(中文：楷書9點)
(設計理念及動作說明)(含擷取與脫離機制)。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
(3) 四部位的機構動作行為與關卡之關聯
內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
五、電控系統
涵蓋感測器及控制器使用、控制方法、控制系統架構、程式流程等。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
六、機器人成品
呈現機器人完成競賽關卡功能或動作流程。
(1) 適應環境機制

內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
(2) 關卡得分特色或達陣設計
內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
七、團隊合作的說明
同甘共苦的心路歷程，和他人的建議等等之心得感言。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
八、參考文獻
製作過程參閱的文件、技術報告、網頁及書籍等。 (中文：楷書9點)
[1] ...

[2] ...

[3] ...

附錄
材料選用考量(在關卡限制下如何應用輕、薄節能原則，選用合適的元件之考量及實現方式)。內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文內文(中文：楷書，字型大小9點，首行縮排兩格)
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